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1 — судно снабжения; 2 — главный электродвигатель; 3 — маховик; 4 — насос 

подпитки; 5, 6 — насосы приводов; 7 — регулятор скорости; 3 — контроль 

сигналов; 9 — установщик натяжения; 10, 11—управление наклоном шайбы; 

12—тахогенератор; 13, 14, 15 — гидродвигатели; 16, 17 — актюаторы; 18 —

тахометр; J9 — лебедка измерительного каната; 20, 21 — барабаны лебедок; 

22, 23 — датчики натяжения; 24 — счетчик оборотов; 25 — принимающий 

корабль; 26 — измерительный канат; 27 — петля каната; 28 — груз














